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В статье обосновывается общность принципов построения и схемотехники бесконтактных тахометров 
постоянного тока на синхронных тахогенераторах и преобразователей перемещений на растровых синусно- 
косинусных преобразователях, основанная на решении в процессе измерительного преобразования уравнения 
гониометрического фазовращателя с помощью непрерывной или дискретной развертки. Приводится методика 
анализа и синтеза аналоговых и цифро-аналоговых обобщенных блочно-модульных структур тахометров на 
растровых синусно-косинусных преобразователях. 
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У статт! обтрунтовуеться сшльнсть принцишв побудови 1 схемотехшки безконтактних тахометрив 
постного струму на синхронних тахогенераторах 1 перетворювачв перемицень на растрових синусно- 
косинусних перетворювачах, що базуеться на рипенн! в процес! вимрювального перетворення р!вняння 
гонометричного фазообертача за допомогою безперервно! або дискретно! розгортки. Наводиться методика 
анал!зу 1 синтезу аналогових 1 цифро-аналогових узагальнених блочно-модульних структур тахометрав на 
растрових синусно-косинусних перетворювачах. 

Ключов! слова: синтез, анал!з, схемотехника, тахометр постного струму, 

фотоелектричн! цифров1 перетворювач1 перемицень. 


Введение 


Создание прецизионных мехатронных интеллектуальных систем предъявляет все 
возрастающие требования к параметрам цифровых электроприводов. Особенно трудно- 
выполнимо достижение высокого быстродействия и точности в сочетании с плавностью 
хода в широком диапазоне изменения нагрузки и минимальных массогабаритных 
размерах информационно-силового модуля. 

Перечисленным требованиям наиболее полно удовлетворяют безредукторные элек- 
троприводы с подчиненным регулированием. Однако вопросы расширения в них диапа- 
зона регулирования вплоть до «ползучих» скоростей и достижения высоких динамиче- 
ских показателей в условиях значительного изменения момента нагрузки по-прежнему 
весьма актуальны и требуют поиска путей дальнейшего их совершенствования [1-3]. 

В этом плане значительный интерес представляют многофункциональные встра- 
иваемые фотоэлектрические цифровые преобразователи угловых перемещений и ско- 
рости, в которых с помощью единых оптических дисков статора и ротора сигналы 
местной, скоростной и позиционной обратных связей формируются раздельно общей 
считывающей системой. При этом для регулирования скорости вращения требуются 
тахометры, работающие эффективно как на высоких и средних частотах вращения, так 
и низких и инфранизких частотах вращения, что достижимо, если они имеют адаптив- 
ную структуру, изменяющуюся в зависимости от значения измеряемой частоты [3]. 

Исследования показывают, что для высоких и средних частот оптимальны час- 
тотно-импульсные тахометры, построенные на структурах накапливающих фотоэлек- 
трических цифровых преобразователей перемещений, а для низких и инфранизких 
частотах — бесконтактные тахометры постоянного тока на растровых синусно-косинусных 
преобразователях (СКП). 

Таким образом, широкодиапазонные тахометры в верхней части диапазона 
должны работать как частотные, а в нижней — как амплитудные. Однако вопросы 
построения амплитудных тахометров на основе растровых СКП недостаточно 
разработаны, что затрудняет выбор их оптимальной структуры при проектировании. 

Целью данной работы является анализ и обобщение известных принципов по- 
строения бесконтактных тахометров постоянного тока (БТПТ) и синтез структур БТИТ 
с учетом особенностей проектирования и схемотехники фотоэлектрических цифровых 
преобразователей перемещений с растровыми СКП. 


Анализ и обобщение принципов построения тахометров 
постоянного тока на растровых СКП 


Обзор и анализ известных работ [1-5] показывает, что тахометры базируются на 
тех же физических принципах построения, что и преобразователи перемещений, но 
различаются способами дифференцирования перемещения по времени. 
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В тахометрах на асинхронных, коллекторных и синхронных тахогенераторах оно 
осуществляется непосредственно электромеханическим способом в процессе первичного 
преобразования перемещений. 

Из них для систем с широким диапазоном регулирования частот вращения в 
наиболыпей степени отвечают синхронные тахогенераторы (СТГ), обладающие суще- 
ственными преимуществами по сравнению с асинхронными и коллекторными тахоге- 
нераторами. Они отличаются простотой конструкции, отсутствием остаточного напря- 
жения, зоны нечувствительности и могут быть бесконтактными. Благодаря этому СТГ 
находят широкое применение в безредукторных электроприводах, требующих широкого 
диапазона регулирования скорости вращения. 

В приведенных работах показано, что преобразование с помощью СТГ частоты 
вращения в постоянное напряжение основано на детектировании амплитудных, дей- 
ствующих или средневыпрямленных значений их выходных напряжений. Из них 
наибольшее применение получили тахометры с детектированием амплитудных и 
тахометры с детектированием средневыпрямленных значений. 

Тахометры первого типа обеспечивают теоретически точное и безинерционное 
преобразование частоты вращения в постоянное напряжение. В выходном напряже- 
нии отсутствуют переменные составляющие, образующие пульсацию, остаточное 
напряжение и зона нечувствительности. 

Перечисленные достоинства дают возможность строить на основе перемножите- 
лей и делителей аналоговых сигналов тахометры, обладающие широким диапазоном 
изменения частоты вращения, небольшим запаздыванием и малым уровнем помех. 
Однако применение аналоговых перемножителей и делителей ограничивает их точность. 

В отличие от них тахометры второго типа осуществляют преобразование с 
методической погрешностью. Вместе с тем ее наличие не является принципиальным 
недостатком, так как при соответствующем выборе числа фаз при детектировании 
сигналов СТГ посредством многофазных выпрямителей или разрядности АЦП при 
детектировании их на основе цифро-аналоговых перемножителей и делителей ее 
можно снизить до любой сколь угодно малой величины. Поэтому, несмотря на 
усложнение, применение в БТПТ аналого-цифровых и цифро-аналоговых методов 
преобразования позволяет повысить точностные и динамические характеристики и 
реализовать их на современной микроэлементной базе. 

Недостатком тахометров на основе СТГ является необходимость применения 
при их построении двух первичных преобразователей: преобразователя угла и СТГ, 
что усложняет конструкцию и достижение высоких точностных и динамических 
характеристик, так как магнитная система СТГ должна обеспечивать модуляцию 
сигналов по синусоидальному закону. 

Обмотки должны быть отсимметрированы и иметь постоянную времени, изме- 
ряемую десятыми долями мс, что связано с технологическими трудностями и пред- 
ставляет достаточно сложную задачу. 

В этом отношении интерес представляют тахометры, в которых сигналы СТГ 
формируются непосредственно из сигналов первичного преобразователя угла путем 
их дифференцирования. 

Формирование сигналов формата СТГ электронным путем в цепях вторичного 
преобразования позволяет строить тахометры на одном ШТ, что значительно упро- 
щает конструкцию и расширяет возможности их построения, так как ПШ могут 
иметь различные физические принципы действия. 
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Из них наиболее широкую известность получили тахометры, построенные с 
дифференцированием сигналов СКВТ [1-4]. Однако их недостатком является наличие 
в них демодуляторов для получения синусно-косинусных сигналов постоянного тока, 
необходимых для формирования формата СТГ. 

Применение растровых СКП, работающих непосредственно на постоянном токе, 
позволяет упростить схему формирования тахосигнала и повысить быстродействие и точ- 
ность за счет исключения демодуляторов и сопутствующим им сглаживающих фильтров. 

Однако в известных работах рассмотрены частные технические решения и от- 
сутствуют их обобщения, что не позволяет производить целенаправленно выбор и 
оптимизацию структур БТПТ на их основе. 

С целью выявления общих закономерностей рассмотрим математические модели 
тахометров с детектированием амплитудных и средневыпрямленных значений сигналов 
формата СТГ, полученного из сигналов растровых СКП, и произведем их сравнитель- 
ный анализ. 

Представим в общем виде систему сигналов СТГ в векторной форме: 


и = ((и-ь»), (1) 


где (0, = т( ©.) — сигнал гой фазы; ф= Ма -— пространственная фаза 


1 


2... о ни 
синусно-косинусных сигналов СКП; ф, = =: -1) — начальный сдвиг 1-ой фазы; № — 
п 


коэффициент масштабного преобразования углового перемещения с = © ‚ изменяюще- 
гося во времени с угловой скоростью ©; и — число фаз системы сигналов формата СТГ. 
Отсюда усматриваем, что задача формирования выходного сигнала тахометра 

И =&О, (2) 


где А, — крутизна характеристики преобразования, в общем случае сводится к 
И 
нахождению нормы |9] =(00)}? вектора 0, что равносильно скалярному его умно- 


жению на коллинеарный вектор ©” = (о ты =Ья) единичной нормы |6" =1 [6]: 


[6] =00°. (3) 
Записав (3) в развернутом виде, с учетом (1) находим, что 
[6]=00* “РУ вов? (-о) КО, (4) 
1=1 


п 


п 
где К, = ‚ что совпадает с (2). 


Таким образом, теоретически задача построения БТПТ заключается в синтезе 
точных или приближенных способов вычисления нормы вектора О. Причем тахо- 
метрам с детектированием амплитудных значений соответствуют точные способы, а 
средневыпрямленных значений сигналов СТГ — приближенные способы. 

Как известно из теории преобразователей перемещений, скалярное произведение 
многофазных систем сигналов в форме (3) описывается уравнением многофазного 
гониометрического фазовращателя [5], [7], реализующего операцию сравнения: 


И.=0,0,=У 9 (у А; )соз (Ф- ф,) = Иа Ут (у —— ф) 7 (5) 
1=1 


где И, = (у-\,), И, = 0$ (ф-ф,) — сигналы ой фазы многофазных систем 


сигналов развертки \у и сигналов ШТ; ф — измеряемая фаза; лу — фаза, пропорциональная 
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выходному сигналу преобразователя перемещений и которая изменяется в процессе 
преобразования до достижения с известной точностью равенства лу=Фф, соответ- 


п 
ствующего ортогональности векторов Чи ,; А, = 5: 

Из (4) можно видеть, что в тахометрах при равенстве лу = ф должна обеспечи- 
ваться коллинеарность О. и Ф.„,. Отсюда из (5) следует: 


( 


ыы 
4 


, 4Ф 
а = К, т (у = Ф) ? (6) 


что дока- 


(1 в 
где о, — вектор многофазной системы формата СТГ; К, =Ащь, 


зывает общность принципов построения тахометров и преобразователей угла, так как 


по определению © = ты 
4 

Из (5), (6) следует, что, как и в случае преобразования перемещений а, в про- 
цессе преобразования скорости вращения © должно осуществляться равенство \у=ф. 
При построении тахометров аналоговыми методами это достигается использованием 
в качестве \у непосредственно пространственной фазы ф. 

При дискретной развертке в процессе преобразования воспроизводятся дис- 
кретные значения 


у =Фь, (7) 
где фу = № - уровни квантования ф; 4 ‚ М — шаг и номер уровня квантования. 


Подставив (7) в выражение (6), будем иметь 
О, =А, “Ре (о-ф»). (8) 


Из выражения (8) следует, что переход от непрерывной развертки к дискрет- 
ной приводит к появлению пульсаций И, , величина которых определяется шагом 


квантования 4. 

Произведенное обобщение показывает, что уравнение многофазного синхрон- 
ного детектирования в Тахометрах соответствует уравнению многофазного гониомет- 
рического фазовращателя в преобразователях перемещений, что позволяет использо- 
вать при их построении схемотехнику фотоэлектрических цифровых преобразователей 
перемещений. 


Синтез и анализ структур тахометров постоянного тока 
на основе схемотехники фотоэлектрических цифровых 
преобразователей перемещений 


Произведем синтез структур тахометров, построенных на основе способа 
квадратурного синхронного детектирования сигналов формата СТГ, который 
основан на перемножении или делении квадратурных сигналов СТГ на квадра- 
турные сигналы СКП и алгебраическом суммировании произведений или частных 
и получил наибольшее применение ввиду простоты, высокого быстродействия и 
точности [1-3]. 
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В соответствии с уравнениями квадратурного синхронного детектирования бу- 
дем иметь 


=, К, (И.И. -0.И,}, (9) 
Моей НЫ: : (10) 
м 
где А, К, „ - коэффициенты передачи суммирующего устройства, аналоговых 


перемножителей и делителей; И. О, ‚ — синусный и косинусный сигналы СТГ и СКП; 


Т5,С? 5 


аЦ 
О © (0 
” 4 
И, =Изтф, (12) 
И, =И, ©с0$Ф, (13) 


где А, — коэффициент передачи дифференциаторов; („ — амплитуда сигналов СКП. 
С учетом (11)-(13) из (9), (10) находим 
О. =КО, (14) 


где А =А АА, МО? или К, =2А. КК, М, — крутизна характеристики тахометра. 


суп’ др су ‘д ‘дроп 

Отсюда следует, что при квадратурном детектировании осуществляется детек- 
тирование амплитудных значений сигналов формата СТГ, т.е. безинерционное пре- 
образование без пульсаций выходного сигнала Ц. . 

Сравнительный анализ показывает, что по количеству элементов схемы тахоме- 
тров на перемножителях и делителях равноценны. Схема на перемножителях имеет 
квадратичную зависимость крутизны выходной характеристики от амплитуды О’ пер- 


вичных сигналов, в то время как в схеме на делителях крутизна характеристики не за- 
висит от амплитуды (’„. 


Однако ее недостаток в том, что деление И.,, на И, , вблизи нулевых значений 


О. из-за инерционности дифференциаторов сопряжено с большими погрешно- 


55С 
стями. Так, при наличии фазовых сдвигов А сигналов И’, , относительно И, ‚ будем 


иметь вместо (14) 
И, =А, (с05 АД-с@®2фзтА)О. (15) 


Из (15) видно, что при наличии Л = 0 в точках ф= > ‚ К=1,2... погрешность 


может резко возрастать. 

Анализ микросхем делителей показывает, что деление в них реализуется 
соответствующим подключением четырехквадрантного перемножителя аналоговых 
сигналов в цепь отрицательной обратной связи операционного усилителя. Однако 
при этом не обеспечивается деление в четырех квадрантах диапазона изменения дели- 
мого и делителя. Кроме того, такая схема имеет меньшее быстродействие в срав- 
нении с перемножителем и меньшую точность. В силу отмеченных недостатков 
схема тахометра на перемножителях более приемлема. 

Для исключения влияния изменений амплитуды первичных сигналов на крутизну 


К, схему тахометра необходимо дополнить делителем (Д), осуществляющим деление 


т Искусственный интеллект» 42012 


Синтез и анализ блочно-модульных структур бесконтактных тахометров... 5Г 


выходного сигнала суммирующего устройства (СУ) на опорный сигнал Ц, , пропор- 
циональный амплитуде И, первичных сигналов, как показано на рис. Та). 


Схема содержит растровый СКП, суммирующие усилители СУ1-СУ4, элек- 
тронные дифференциаторы ДР1-ДР2, перемножители П1-П2 и делитель Д. СУ1- 
СУ2 и СУ4 выполнены с дифференциальными входами и формируют разностные 
сигналы И, , и (.,. СУЗ формирует опорный сигнал Ц, суммированием четырех- 


фазной системы первичных сигналов ШТ. При этом выделяется постоянная состав- 
ь 2п,. 
ляющая (И, первичных сигналов вида И ‚=И + зт (ф-ф,), где ф==— (1-1), 
п 


п =4, а скорректированное выходное напряжение тахометра будет определяться как 
отношение Ц., и (О, 


И. 
= 9 (16) 


тскор — › 
0 


где И, — выходное напряжение СУ4, которое определяется выражением (14). 
су 


Учитывая, что наибольшие изменения (И„ обусловлены изменениями выходной 
мощности источника излучения, можно считать 


9 = К.С „ 2 (17) 
где А., — коэффициент передачи СУЗ. С учетом (14), (16) и (17) находим, что 
О — К кор ый 
мкм 
где Алко = р скорректированная крутизна характеристики. 


су3 
Полная компенсация влияния изменения („ достигается при формировании Ц. , 


(И, что может 


функционально связанного с ним квадратичной зависимостью Ц’ = К ря 


быть осуществлено с помощью квадраторов КВ1-КВ2, как показано на схеме (рис. 1 6). 
Однако компенсация влияния („ достигается в схеме существенным ее услож- 


нением за счет применения двух квадраторов, что более чем в 2 раза увеличивает 
объем оборудования в сравнении со схемой рис. Та). 


СКП 


а) 6) 
Рисунок 1 — Структурная схема БТПТ на перемножителях: 


а) с формированием опорного сигнала суммированием сигналов четырехфазного ШП; 
6) с формированием опорного сигнала суммированием квадратов сигналов СКП 
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Рассмотренные структуры отличаются структурной простотой и при микро- 
электронном исполнении, небольшими массогабаритными размерами, однако из-за 
погрешностей аналоговых перемножителей имеют недостаточную точность [2]. 

Сопоставив (6) и (9) можно видеть, что квадратурный синхронный детектор 
есть не что иное, как двухфазный фазовращатель, и, следовательно, рассмотренные 
структуры представляют собой частные случаи тахометров, построенных на схемо- 
технике многофазных гониометрических фазовращателей с непрерывной разверт- 
кой \у=ф, и при выборе п=2. 

Из (6) следует, что для построения таких тахометров необходимо сформировать 
сигналы форматов СТГ и ПП, представляющих собой п-фазные системы синусоидаль- 
ных сигналов, либо непосредственно из и-фазной системы сигналов ШТ, либо из сиг- 
налов формата СКП. 

Их недостатками являются сложность, обусловленная многофазностью. Однако 
ввиду того, что фильтрующие свойства многофазных систем выше, чем двухфазных, 
точность структур на их основе может быть выше. Объем оборудования может быть 
значительно уменьшен при формировании многофазных систем сигналов из сигналов 
СКП. Однако при этом теряются преимущества многофазных систем, заключающихся 
в фильтрации высших пространственных гармоник сигналов. 

Произведенный анализ выявил ряд возможных вариантов построения тахомет- 
ров с детектированием амплитудных значений сигналов СТГ. Из них наиболее простым 
является вариант на двух перемножителях, обеспечивающий высокое быстродействие. 
Его преимуществом является также то, что он может быть выполнен на стандартной 
микроэлементной базе. Остальные варианты более сложны в реализации и менее 
быстродействующие. Общим недостатком рассмотренных схем тахометров является 
невысокая точность, обусловленная аналоговой схемотехникой обработки сигналов. 

С целью выявления существующих возможностей повышения точности и даль- 
нейшего совершенствования рассмотрим варианты построения тахометров с детек- 
тированием средневыпрямленных значений сигналов СТГ, основанных на использо- 
вании аналого-цифровой и цифро-аналоговой схемотехники. 

Теоретически возможность построения БТИТ с привлечением методов аналого- 
цифрового и цифро-аналогового преобразований вытекает из идентичности уравнений 
квадратурного синхронного детектирования и двухфазного фазовращателя, лежащих в 
основе известных способов построения тахометров и аналого-цифровых преобразова- 
телей пространственной фазы (АЦИФ) сигналов СКП, и возможности их решения 
применением дискретной развертки (7). 

Отсюда усматриваем, что для построения тахометра на основе (7) необходимо 
произвести преобразование угла © в код № с коэффициентом масштабного преобра- 
зования СКП и цифро-аналоговое преобразование кода М в соответствии с уравне- 
нием (8) цифрового фазовращателя (ЦФВ). 

Следовательно, в общем случае схема тахометра должна состоять из растрово- 
го СКП, цифрового преобразователя угла (ЦПУ), дифференциаторов ДР1, ДР2 и ци- 
фрового фазовращателя ЦВФ, как показано на рис. 2 а). Однако ее недостатком явля- 
ется наличие двух ПП, что может быть оправдано лишь в случае, когда в качестве 
ЦПУ используется штатный преобразователь электропривода. 

В остальных случаях предпочтительным является применение ЦПУ, осуще- 
ствляющего аналого-цифровое преобразование пространственной фазы СКП и состоя- 
щего СКП и АЦП, что позволяет построить тахометр на одном ПП (рис. 2 6). 
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Рисунок 2 — Обобщенная структурная схема БТПТ на ЦФВ: 
а) — с цифровым преобразователем угла; 6) — с АЦП пространственной фазы СКП 


В зависимости от способов АЦ-преобразования пространственной фазы ф СКП 
и ЦА-преобразования кода М в синусный и косинусный сигналы развертки \у =Ффу и 
операций умножения и суммирования возможны различные структуры АЦПФ и 
ЦФВ, комбинации которых будут порождать различные структуры БТПТ. 

Сопоставление уравнений (5), (6) показывает их идентичность, если учесть, что 


п 
дифференциаторы вносят сдвиг _ на опережение. Отсюда следует, что при построении 


цифро-аналоговых тахометров при построении ЦФВ могут быть использованы последо- 
вательные, параллельные и параллельно-последовательные структуры ЦФВ, являю- 
щихся важнейшими функциональными узлами следящих, параллельных и параллельно- 
последовательных АЦПФ (СлАЦИФ, ПрАЦПИФ, ПрПсАЦПФ) соответственно, принципы 
построения и схемотехника которых детально рассмотрены [4], [5], [8]. 
Сопоставление показывает, что наиболее простыми в реализации при разрядности 
Фу п<5...6 являются структуры на основе ПрРАЦИФ и ПрПсАЦИФ, отличающие тех- 


нологичностью и высоким быстродействием. Структуры на СлАЦПФ предпочти- 
тельны при ип>5...б. Однако, учитывая, что при п = 5...б методическая погрешность, 
вызываемая пульсациями из-за квантования не превышает 0.1%, что меньше других 
составляющих погрешности, более предпочтительными являются структуры БТПТ на 
ПРАЦПИФ и ПрПсАЦПФ. 

Разработанные структуры БТПТ являются обобщенными и позволяют синтези- 
ровать различные частные структуры в зависимости от выбора конкретных техни- 
ческих решений основных функциональных узлов. 

В качестве иллюстрации рассмотрим схему тахометра на ПрАЦПФ (рис. 3) для 
случая п=2 , где и — число разрядов АЦПФ. 


0. 


Ч 


ГСУ Ш ка 
ВУ Ре 


Рисунок 3 —Схема БТПТ с коммутатором сигналов формата СТГ 


о, 2 
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Для данного случая схема существенно упрощается, так как АЦПФ может быть 
выполнен на двух компараторах (Кп1, Кп2), а фазорасщепитель (ФР) реализуется 
использованием ДР1, ДР2, имеющих парафазные выходы. ЦФВ при этом представляет 
собой коммутатор, который управляется двухразрядным кодом компараторов, на вхо- 
ды которых подаются сумма и разность синусного и косинусного напряжений СКП, 
сформированных с помощью суммирующего и вычитающего устройств (СУ, ВУ). 
Этим достигается смещение характеристики АЦПФ на половину кванта, что необходимо 
для уменьшения максимальной величины разности Аф‚, =ф-Ффу и, следовательно, вы- 


зываемой квантованием пульсаций выходного напряжения. 

Как показывает анализ, разработанные структуры цифро-аналоговых тахометров 
по принципу действия представляют собой бесконтактные аналоги коллекторных 
тахометров постоянного тока, в которых коммутация многофазных обмоток произво- 
дится при помощи щеточного коллектора. Поэтому их достоинствами являются 
большая надежность, долговечность и меньший уровень коммутационных помех и 
пульсаций. 

Формирование тахосигнала при помощи ЦФВ в сравнении с аналоговыми ФВ 
более точно и технологично вследствие использования в них цифровой и аналого- 
цифровой схемотехники, а также линейной зависимости крутизны характеристики 


от амплитуды [6 „и Первичных сигналов. 


Сравнение тахометров, построенных на основе ЦФВ, выполняющих функции 
квадратурных синхронных детекторов, и на основе многофазных фазочувствительных 
выпрямителей показывает, что квадратурный синхронный детектор с дискретной раз- 
верткой соответствует многофазному фазочувствительному выпрямителю, число фаз 
которого равно числу квантов дискретной развертки. 

Так, в случае выпрямителя размах пульсаций ДИ, и среднее значение (,, 


выпрямленного напряжения определяются выражениями: 


АЙ. =, | 1-с0^ |, (18) 
И 
0 =0,8а| |, (19) 
п 
где $а(х)= “Ти число фаз. 
С учетом (18), (19) относительную величину пульсаций можно определить как 
п 
1-с0$— 
ТА 
5. = п ЗВ (20) 
2 О обадт 2П 2 
п 


В случае квадратурного синхронного детектора величина пульсаций выходного 
сигнала определяется шагом квантования 4 и смещением &. Наименьший размах 
пульсаций будет при выборе & = 0.5 ‚ что соответствует случаю, когда равенство ф=Фу 
достигается в середине кванта. При этом относительная величина пульсаций не 
превышает 


И ы 1-с0$0.54 | 
1+ с0$ 0.54 
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Произведя упрощение, находим 


а = 
"м 


КВ 


2 й 
где №, =—— - число уровней квантования. 


Полученное выражение с точностью до членов высших порядков малости сов- 
падает с выражением (20). 

Сравнительный анализ показывает, что тахометры с выпрямителями имеют мень- 
шую точность и при одинаковом уровне пульсаций больший объем оборудования, что 
связано с формированием многофазной системы сигналов формата СТГ. 

Рассмотрим возможность их упрощения и повышения точности путем приме- 
нения в качестве выпрямителей фазовращателей с импульсным многофазным пита- 
нием цепей их опорных сигналов и формирования многофазной системы сигналов 
формата СТГ из квадратурных сигналов СКП. 

Из уравнений (5), (6) следует, что рассматриваемые тахометры должны иметь в 
общем случае структуру, аналогичную структуре тахометров с аналоговыми ФВ, с 
той лишь разницей, что фазорасщепитель сигналов развертки \у является импуль- 
сным, вследствие чего их выходные напряжения будут иметь пульсации. 

Произведем анализ возникающих пульсаций, полагая, что импульсный фазо- 
расщепитель (ИФР) вырабатывает из сигналов СКП импульсы типа меандр: 

1 для 2Кп< уу, < (2А-+1)х, 
“’” [0 дляостальных значений улу ,, 


где у, Я я =Ъп ; п — число фаз; А =0, 1, 2,..., а сигналы формата СТГ 
п 
сформированы с помощью ФР сигналов дифференциаторов: 
р 4Ф. 
И, ; ми (-у,). (21) 


Для простоты здесь коэффициенты передач звеньев тахометра учтены коэффициентом К. . 


Согласно (6) выходное напряжение тахометра в этом случае будет определяться 
скалярным перемножением и-фазных систем сигналов ИФР и ФР 


п 

И, -2.0, Е 

1+ т (91 (фу, )) 
_ 


Представив О, ; в виде О, = ‚ с учетом (21) находим, что 


И, =К, “РР (9) ‚ где Е(Ф) — функция, характеризующая пульсации И’. 
= 
Учитывая, что Ут (®- у, ) =0 , функция пульсации равна 
= 


1 7=И 
Е(Ф)= 22 
1= 


Анализ (22) показывает, что Е (Ф) представляет собой сумму из 2и полуволн си- 


(22) 


т (® АИ: ) 
нусоиды, взятых по модулю. Причем при четном и сумма состоит из п пар синфазных 
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2п 
полуволн, сдвинутых друг относительно друга на —— ‚ а при нечетном -— из 2и полуволн, 
п 
2 
сдвинутых друг относительно друга на —— . сумма состоит из и пар синфазных полуволн, 
п 


п 
сдвинутых друг относительно друга на —. 
п 


Отсюда следует, что при четном и сумма будет состоять из и полуволн удво- 
енной амплитуды, а при нечетном — из 2и полуволн единичной амплитуды. Поэтому 


С 2п 
Е(Ф) будет представлять собой периодическую функцию ф с периодом, равным ея 


И 
для четного и, и — для нечетного и. 
Г 


Можно показать, что при четном и функция Е(Ф) для фе [2 у-0,2% у пред- 
п п 


> > ИН. 
ставляет собой сумму синусоид многофазной системы Ц,, ; /=Ьп 


п 


но-З( >, и }} 


Произведя суммирование, будем иметь 


1 2п[. 1 
Е(Ф)= [9-2 — | 
т — 
п 


ел 21. С 
где фе —( 7 -0,— 7|. Отсюда следует, что выходной сигнал тахометра будет 
п п 
иметь вид: 
К 4 д 
И. =-* со$ | р (23) 
па | ы ") 
т — 
п 


где ое 27), ху, ЕВЕ 
п п п 
Анализ (23) показывает, что ИФВ представляет собой и-фазный двухполупери- 
одный выпрямитель, но выгодно отличается тем, что полярность выходного напряже- 
ния зависит от направления вращения ©. Также ИФВ можно рассматривать как цифро- 


вой фазовращатель ЦФВ с дискретной разверткой \у,, /=1п ‚а ИФР — АЦПФ с числом 


ы п 
уровней квантования, равным числу фаз и. Сдвиг — в (24) соответствует смещению 
п 


уровней квантования на полкванта для располовинивания погрешности квантования и 
соответственно уменьшения пульсаций. 

Выражение (23) получено для четных и. Для нечетных и выходное напряжение 
тахометра может быть получено из (23), если учесть (22) и заменить и на 2и: 


К аФ п 
И =—" | й (24) 
з па «9 ыы = 
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Сравнение (23), (24) показывает, что в схеме с нечетным числом фаз п при объеме 
оборудования, пропорциональном и, достигается уровень пульсаций, соответствующий 
схеме с удвоенным числом фаз. Поэтому при и = 4 уровень пульсаций будет выше, чем 
при п=3. 

Учитывая, что сигналы развертки в ИФВ представляют собой логические сиг- 
налы, аналоговые перемножители в них могут быть заменены ключами, как показано 
на рис. 4, на котором изображена схема тахометра с коммутацией сигналов формата 
многофазных СТГ. 

Примером практической реализации схемы может служить тахометр, в котором 
формирование тахосигнала производится БИС типа 1.290 [4]. 

Анализ показывает, что в микросхеме реализован случай п=4. Особенность 
состоит в том, что в схеме исключен аналоговый ФВ сигналов формата СТГ, а ИФР 
выполнен квадратурным и формирующим разнополярные импульсы. 

7 


1 

Кл1 Ци 
; | = СУ 
©, © От 


. т 


Кл] 
"” Клп 


Рисунок 4 —схема БТПТ с коммутацией п-фазной системы сигналов формата СТГ 


Дальнейшее упрощение схемы может быть достигнуто, если использовать мно- 


гофазную систему импульсных сигналов Ц, вида [9] 


р/ 


11 11 
1 для 21| АЕ — |< <2п К+-+— |, 
о 4 >. м. | 4 >= 


0 для остальных значений \уб\у ,. 


Выходное напряжение тахометра в этом случае будет иметь вид 


4Ф п 
И =К —с0$| Фи. -— |. 25 
т т 4 ф< у, п ( ) 


Сопоставление в (23), (25) показывает, что формирование системы И,,; /=1,п 


без перекрытия импульсов В раз уменьшает уровень выходного сигнала, но 
$1 — 
И 


при этом не требуется производить суммирование сигналов формата СТГ Ц,,, так 


как в каждый момент времени сигнал присутствует только на выходе одного из клю- 
чей. Поэтому выходы ключей могут быть подсоединены к одной общей шине, как 
показано на рис. 5а). 
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Рисунок 5 — Схема БТПТ с цифровым коммутатором аналоговых сигналов: 


а) — при коммутации единичным позиционным кодом Ц и 


6) — при коммутации двоичным позиционным кодом М. 


Однако, как нетрудно заметить полученная схема будет представлять собой 
схему тахометра на параллельном ЦФВ, так как ИФР можно заменить на АЦПФ, а 
сборку ключей — коммутатором (рис. 5 6). Отсюда следует, что тахометры с ИФВ 
являются разновидностью тахометров с ЦФВ. Их особенностью является использо- 
вание для коммутации единичного кода, что требует большего объема оборудования, 
чем в случае коммутации двоичным кодом. 


Выводы 


Выявлена общность принципов построения преобразователей перемещений на 
растровых СКП и тахометров постоянного тока на СТГ: принцип действия и тех и 
других основан решении уравнения гониометрического фазовращателя с помощью 
непрерывной или дискретной развертки. Синтезированы аналоговые и цифро-анало- 
говые обобщенные структуры тахометров на растровых СКП. Их сравнительный 
анализ показывает, что наибольшими возможностями повышения точности, быстро- 
действия и упрощения обладают цифро-аналоговые структуры. 
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КЕЗОМЕ 


М.А .барашт 

бутйез15 апа Апа[у515 ор Воск Моашаг У“ тгисиге$ 

ор Сотас|Нез5 Тасйотетеу о{ ГлгесЕ Ситтет 

оп ше Ваз5 ор Сатсийгу оГРйоюеесйяс Гле12ету ор Моуте5 


ш Фе агасе, сепегаШу оЁ ргшстр]ез оЁ сопзгасНоп ап сисийгу оЁ сошас|е$з 
{аспотей$ ог Ашесе сиггей оп зупсбгопот$ {аспосепегаог$ ап4 сопуецег$ оЁ поу119$ оп 
Фе гауег зте-созше сопуекегз 15 ргоуе4. ТЬ1$ оепегаШу 15 Базе оп Ше 4ес151юп ш Ше 
сопгзе оР теазигие тапзЮгтаНоп ог Фе гототенлс рвазе змШег едиайоп Бу теап$ оЁ 
сопипиои$ ог 415сгее деуеортепе [5]. 

Тре {есриаче оЁ е апа[у$15 ап зупе$1$ оЁ Ше апаюзче апа Ч1юа]-ю-апаогие 
сепега!теа Ыоск-тои]аг згасеагез ог {асвотегез оп газег зше-созше сопуепег$ 15 
тези ед. 

Тргоц?В сисийгу оРрвою-@есилс Иетахег$ оР поу1125, Че а]-ю-апаогие згасаге$ 
оЁ фаспотегез ро$5ез$ Ше Ме роз$1ЬШИез оЁ Ше Виег шсгеазе оЁ ассигасу, зрее4 апа 
зпирИЙЯсаноп, ап а|50 аге сВагасегте4 Бу Ппеаг 4ереп4депсе оР а $еерпезз оЁ а 
{езитоша1 Кот атрИи4е оЁргипагу $1епа4[5. 

ТБе деуеюреа 41еа]-ю-апаозие згасагез оЁ сопасйезз {аспотее$ ог ес сиггепе 
оп газег зше-созше сопуецег$ аПо\уз №ю сгеже ул4е-гапое 1асКотейез у Фе уапа е 
эдасйше оп фе Ба$15 оЁР сисийгу оЁ ШеЪ-ргес151юп рбою-@есилсе Ф@етихег$ оР тоу2$, 
еНеснуе[у мо оп Шей ап4 ауегазе Недаепс1ез$ оЁ тобайоп аз Неаиепсу, ап оп 10\/ апа 
шЯаю\у Недиепстез аз реак [3]. 


Статья поступила в редакцию 05.06.2012. 
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